Bl cERTIFICADO DE GARANTIA

El equipamiento de fabricacion de GAREN AUTOMACAO S/A, ubicada en
Rua S&o Paulo, 760, Vila Aracelli, Gar¢a-SP, CNPJ: 13.246.724/0001-61, IE:
315.029.838-119 adquirido por Usted, ha sido probado y aprobado por los
departamentos de Ingenieria, Calidad y Produccion. Garantizamos este producto
contra defecto de proyeto, fabricacion y montaje y/o solidariamente debido a
fallos de calidad del material que vuelvan el producto inadecuado o impropio
al consumo al que se destina por el plazo de S0 (hoventa) dias desde la fecha
de adquisicion, siempre que observadas las instrucciones de instalacion, uso y
atencion descritos en el manual. En caso de defecto, en el periodo de garantia,
nuestra responsabilidad es restringida a la reparacion o sustitucion del aparato.

Por respeto al consumidor y en consecuencia de la credibilidad y de la confianza
depositada en nuestros productos, afiadimos al plazo legal 275 (doscientos setenta
y cinco) dias, totalizando 1 (un) afio desde la fecha de adquisicion comprobada.
En este periodo adicional de 275 dias, solamente serdn cobradas las visitas vy el
transporte. En localidades donde no exista asistencia técnica autorizada, los costos
de transporte del aparato y/o del técnico son de responsabilidad del consumidor. La
sustitucion o reparacion del equipamiento No prorroga el plazo de garantia.

Esta garantia pierde su efecto, cuando el producto no se utiliza en condiciones
normales; No sea utilizado al fin que se desting; sufra cualquier dafos causados por
accidentes o agentes de Ia naturaleza como rayos, inundaciones, deslizamientos,
etc, seainstalado en red eléctrica inadecuada o en desacuerdo con Ias instrucciones
del manual técnico; sufra dafios causados por accesorios O equipamientos
instalados en el producto.

Recomendaciones

Recomendamos la instalacion y mantenimiento del equipamiento a través de servicio
técnico autorizado. Solamente ellos esta habilitados a abrir, remover, sustituir piezas o
componentes, asi como reparar defectos cubiertos por la garantia.

Las instalaciones y reparaciones tendrdn que ser realizadas por personal autorizado,
€aso contrario, la garantia serad excluida automaticamente.
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1- Led 2 encendido: Tension de la red dentro de Ia faja de funcionamiento - Led 3 encendido: Motor accionado / apagado: Motor
parado - Led 4 Parpadeando: Software comunicando ok
2 - Para invertir el sentido del motor invierta 2 cables del motor y el conector de fin de carrera.
3 - Red 127V: Conexion en OV y 127V / red 220V: Conexion en OV y 220V
4 - CM: Comun/BTF = Botonera de Cierre / BTA = Botonera de Apertura
S -Sensor de desblogueo - Atencién: Contacto NF central opera normalmente. Contacto NA central identifica que la manera
manual fue habilitada. (Precaucién: este sensor debe estar habiltado. Apenas para version 2.0 o superior).

Caracteristicas

-Facil programacion de Ia central a través del display;

-Encoder: mejor posicionamiento del motor y precision durante las @mpas y paradas;

-Comunicacion con la placa Opcional 8F: que agriega las funciones de luz de garaje, traba, semaforo v alarma;
-Ajuste independiente de velocidad para la apertura y para el cierre;

-Ajuste independiente de rampa para la apertura y para el cierre;

-Botoneras independientes para apertura y cierre;

-Funcién condominio: funcionamiento con control de acceso y 1azo;

-Entrada de fotocélula;

-Memoria para hasta 51l controles programados.

Sensor Tamper/ Desbloquear
Cuando se activa el sensor de sabotaje, si el modelo de la maquina necesita (con el conector abierto) la pantalla muestra el mensaje
“MODO TAMPER”, donde el centro interrumpira el funcionamiento del motor y también ignorard cualquier comando.

Relé Térmico
Quando acionado bloqueia qualquer comando da central, o display mostrard “RELE TERMICO” e o automnatizador para
imediatamente até o motor esfriar, assim voltanto em seu funcionamento normal.

Fallo de encoder

Sialaccionarla central el mensaje “FALLO DE ENCODER” aparecer en el display, significa que el sensor encoder estd desconectado
0 presentd algun otro problermna. El motor ird a reducir la velocidad y continuar el funcionamiento hasta finalizar la apertura o el cierre
del portén. Es importante que el portdn tenga el minimo posible de accionamientos hasta que un técnico autorizado efectue el
mantenimiento o el cambio del sensor de encoder, que hace el recuento del nimero de vueltas del motor necesarias para abrir o
cerrar el porton.

Como navegar en los menus de configuracion

UP = opcién arriba o anterior / incremento

DOWN = opcion abgjo o siguiente / decremento

ESC = ENTER por 2 segundos = salir / cancelar selecion / volver a la pantalla inicial

ENTER = salvar / elegir opcion

Al conectar, el display iré a presentar la pantalla inicial con la version de la placa. Mientras Ia placa esté en esta pantalia Ia tecla UP
funciona para verificar la cantidad de pulsos que el encoder ha registrado en el Ultimo accionamiento. La tecla DOWN entra en la
pantalla de ESTADO que presenta la condicion actual de Ia logica de control, siendo: CERRADO, ABRIENDO, CERRANDO y
ABIERTO o PAUSA. Dentro de la pantalla de ESTADO la tecla UP o DOWN vuelve 3 Ia pantalla inicial.

Para accesar las configuraciones, dentro de la pantalla inicial o de ESTADO, presione la tecla ENTER. Para navegar entre las
opciones use las teclas UP o DOWN y para seleccionar una opcion presione ENTER.

Para salir de cualquier opcion navegue hasta la opcion SALIR, luego presione ENTER o presione la tecla ENTER y mantenga
presionada por 2 segundos, ejecutando asi un mando de ESC (salin). Una vez dentro de las pantallas de configuraciones, caso no
se presione ninguna tecla en hasta 60 segundos, Ia central vuelve a la pantalla inicial o de ESTADO.

Configuracién de fabrica / standar

Este procedimiento no borra los controles registrados ni el recorrido almacenado, solamente vuelve valores standar de velocidad,
rampa tiempo de pausa, etc...

A partir de la pantalla inicial que presenta la version de Ia placa, presione ENTER y navegue en el MENU usando las teclas UP o
DOWN hasta la opcion RESET, presione ENTER. En el ment RESET use las teclas UP 0 DOWN hasta la opcion “Si? *, presione
ENTER para restaurar Ia configuracion standar.

Lazo

Cerrar el jumper "F.CD” (funcidn condominio) para activar la funcion lazo

El jumper "CM. DOBLE" debe estar abierto. En la funcion lazo Ia placa necesita de un mando de botonera entre CM 'y BTA para
empezar la apertura total de la barrera y de un mando entre CM 'y BTF para ejecutar el cierre. Siendo que el mando entre CM y
BTF debe ser hecho de la siguiente manera:

-Estado de lazo I: Cerrar CM con BTF = mantiene el portdn abierto e ignora mandos de control remoto y de cierre automatico
(pausa).

-Estado de lazo 2: Abrir CM con BTF = i a aguardar 1 segundo y empezar el cierre.

Estado de lazo 3: Si durante la movimentacion de cierre es cerrado CM con BTF = ir@ a revertir el motor para el sentido de
apertura. Una vez abierto, si permanece el CM cerrado con BTF, la logica de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1
Sidurante la apertura y dentro del estado de lazo 3 y el mando CM y BTF es liberado, la central ird a terminar la apertura y cambiar
para el estado de lazo 2.

Mando doble (CM.DOBLE)
Al cerrar el jumper los mandos de botonera de apertura y botonera de cierre son unificados  la central pasa a funcionar con
mando en BTA o BTF tanto para abrir como para cerrar. El jumper “F.CD” debe estar abierto.

Programacion de carrera

Es extremnamente importante hacer la programacion de la carrera antes de cualquier accionamiento para evitar dafios a la central y
porton. Caso ocuna la sustitucion de la central, partes mecanicas, gjustes en el batiente o inversion de sentido de funcionamento,
es necesaria una nueva programacion de carrera,

PANTALLA INICIAL MENU: CARRERA->CARRERA: SI (ENTER PARA CERRAR)>CONTINUAR - (ENTER PARA ABRIR)
CARRERA GRABADA.

y borrar
Borrar todos los controles:
PANTALLA INICIAL - MENU: TX - TX: BORRAR->BORRAR: Si? (ENTER para confirmar, aguarde el retorno a la pantalla
inicial)

Registrar control:
PANTALLA INICIAL 5MENU: TX = TX REGISTRAR - ACCIONAR TX - CONFIRMAR TX - TX GRABADO (ENTER)
TXSALIR.

Velocidad

Velocidad maxima alcanzada durante Ia apertura o cierre. Los valores son relativos a I3 frecuencia generada en Ia central en
hertz (Hz)

PANTALLA INICIAL » MENU: VELOCID - VAPERT: (velocidad de apertura - 030 = minima /150 = maxima) - ENTER para
confirmar y seguir) V.CIERRE: (velocidad de cierre - 030 = minima /150 = maxima) - (ENTER para confirmar y salir).

Rampa

Distancia del batiente donde el motor iré a reducir Ia velocidad. Los valores son relativos al porcentaje del recorrido aprendido
PANTALLA INICIAL - MENU: RAMPA - RAPERT: (rampa de apertura - 001 = menor distancia /100 = mayor distancia)
- (ENTER para confirmar y seguir) RCIERRE: (rampa de cierre - 001 = menor distancia /100 = mayor distancia) - (ENTER
para confirmar y salir).

Tiempo de pausa (tiempo del automatico)

Tiempo que el portdn permanecerd abierto antes de cerrar automaticamente. El valor mostrado es en segundos.

Caso el tiempo de pausa llegue al fin y Ia fotocélula o el lazo esté activo, la central no ejecutara el cierre, i@ a esperar liberar la
fotocélula o lazo, aguardar 1 segundo y solamente entonces ejecutara el cierre.

PANTALLA INICIAL > MENU: PAUSA > PAUSA: (OFF para desactivar / 240 segundos de tiempo méximo) = (ENTER
para confirmar)

Reverso

Con la funcion reverso habilitada, la central ignora mandos durante la apertura y durante el cierre con solamente un mando para
parar y revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

Con la funcion reverso deshabilitada la central acepta mando durante la apertura del portén v para el motor, donde un nuevo
mando ira a ejecutar el cierre.

Durante el cierre un mando i@ a parar el motor y sefa necesario un nuevo mando para el portdn abrir nuevamente.

PANTALLA INICIAL - MENU: REVERSO - REVERSO: (ON = hablitado / OFF = deshabilitado) - (ENTER para confirmar).

V.FINAL (velocidad final)

Velocidad en hertz (Hz) del motor durante el aprendizaje de recorrido vy después de la deceleracion de llegada préxima a los
fines de carrera.

PANTALLA INICIAL - MENU: VFINAL = VFINAL: (015 = minima / 060 = maxima) - (ENTER para confirmar y salir).

T.ACELER (tasa de aceleracién)

Valor en hertz, donde el valor seleccionado serd incrementado a cada segundo en la velocidad final del motor. Ejemnplo: Con
una tasa de aceleracion en 60 herts, con velocidad maxima de apertura en 150Hz v considerando que el motor parte con 30Hz,
tendremos Ia velocidad méxima del motor después de 2 segundos.

PANTALLA INICIAL - MENU: TACELER - TACELE: (045 = minima / 075 = maxima) - (ENTER para confirmar y sali).

T.DESACE (tasa de deceleracién)

Valor en hertz, donde el valor seleccionado serd decrementado a cada segundo de la velocidad méxima del motor. Ejemplo: Con
velocidad méxima de cierre en 1SOHz, velocidad final en 30Hz v tasa de deceleracion en 120Hz a cada segundo, tendremos la
deceleracion de 150Hz para 30Hz después de 1 segundo.

PANTALLA INICIAL - MENU: TDESACE - TDESAC: (060 = minima /150 = méaxima) - (ENTER para confirmar y salir).

RESET (configuracion de fabrica)

Al realizar un reset total en Ia placa, solamente las configuraciones de velocidades y rampas seran perdidas. La carrera y los
controles registrados no serdn alterados.

PANTALLA INICIAL - MENU: RESET -> RESET: SI? (ENTER para confirmar y salir)

No conectar a los alambres del motor, accesorios tales como
pestillo, signaleira, luz o fotocélula, este tipo de conexién hace que
el quema del producto. Para estos casos, es necesario utilizar
mddulo opcional 8F * no incluido en el kit *

Es obligatorio utilizar el fin de curso (imanes) sin el uso del mismo
riesgo de combustién y mal funcionamiento del producto.

I PLACA: WAVE

Aplicacion: motores monofasico hasta 1/2 HP.
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DESCRIPCION GENERAL

bbb

R.AX. | cAp. |PT Az BR | REDE

1-Grabador - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de Ia fabrica).

2-REV. - Jumper de reversion.
3-OPCION 8F- Modulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de gargie, Semaforo y alarma).

4-PT / AZ / BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso la instalacion necesite).

S-CAP - Capacitor del motor.

6-BOT - Mando de botonera externa.

7-BTA - Mando de botonera solamente para apertura.
8-BTF - Mando de botonera solamente para cierre y funcion lazo.
9-ANT - Cable rigido de antena (1I72mm).
10-FOTO - Entrada de emergencia, conector de Ia fotocélula.

T-FUERZA - Ajuste de la fuerza del motor (sentido horario aumnenta la fuerza).
12 -FRENO - Ajuste del freno del motor cuando ocurre Ia parada del motor (sentido horario aumenta la fuerza del freno, totalmente
en el minimo desconecta Ia funcion).
13-RAMPA - Trimpot en el sentido horario el portén reduce la velocidad antes de encontrar el fin de carrera.

14-PAUSA- Cierre autornatico: Ajuste el tiempo deseado en el timpot PAUSA, si no deseas el cierre automatico deje el trimpot
PAUSA en el minimo (sentido antinorario).
15-FCA / FCF- Fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre.
16-Jumnper BV/DZ - Con el jumper abierto, la central hace una rampa menor durante la apertura y una rampa mayor durante el cierre
(maquinas BV). Con el jumper cerrado, Ia rampa menor serd ejecutada tanto en la apertura cuanto en el cierre (Maquinas DZ). Para
Ia ejecucion de la rampa el potenciometro de rampa debe estar posicionado para la mejor configuracion, asi como el procedimiento
de la programacion del tiempo de apertura / cierre (recorrido) debe ser hecho.
17-Selector de Tension - 127v AC / 220v AC.
18-TX - Tecla para los procedimientos de grabar y borrar control remoto.
19-CARRERA - Tecla para los procedimientos de aprendizaje del tiempo de apertura y cierre.
20-RAX - jumper de seleccion del funcionamiento del relé auxiliar.
21-US - socket de la memoria externa
22-12V - salida de 12Vdc - no sobrepasar el limite maximo de 40mA.
23 - Contactos del Relé auxiliar (NA).

24 - Fusible de Proteccion
25 - LED de Programacion

26 - Entrada de alimentacion 127/220VAC

Caracteristicas

- Microcontrolador ARME: microcontrolador 32 bits de Ultima generacion con procesamiento en 48Mihz;

- Memoria Interna: Con capacidad de hasta 250 teclas / controles programados en el microcontrolador;

- Memoria Externa: Facilta la sustitucion de Ia central sin la necesidad de reprogramar todos los controles y permite hasta Sl teclas
/ controles programados en Ia memoria 24(L)CI6;
- Receptor Heterodino: No pierde Ia calibracion de frecuencia;

- Principales ajustes por medio de trimpots: gjuste rapido y facil;
- Ajuste de rampa de llegada: Deceleracion electronica;
- Freno electrénico: con opcion de deshabilitar el freno;
- Embrague Electronico: Ajuste de la fuerza del motor durante el funcionamiento;
- Ajuste de cierre autorméatico por trimpot;

- Varistor y Fusible de Proteccion: actua en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- 2 teclas de programacion: Programacion independiente de transmisores y carrera;
- Transformador: Facil mantenimiento;
- Entrada para Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;
- Protecciones en las Entradas de Fin de carrera y Botonera: menor riesgo de dafios al circuito;
- Leds de Fin de Carrera: Sefaliza el estado de los finales de carrera;
- 2 (dos) Conectores para Fin de Carrera: entrada de Sy 3 clavijas;

- Salida para Placa 8F: Agriega las funciones de luz de gargje, traba magnética, semaforo y alarma;

- Relé auxiliar: puede accionar la traba magnética directamente de la central sin el uso de modulo;

- Funcién condominio: en conjunto con la central de lazo pone a disposicion un sisterna mas seguro de cierre y control de flujo;
- 3 entradas de botoneras independientes: funcion de apertura y cierre separadas;
- Borne de acople rdpido: Facilita el mantenimiento;

Programaci6n del transmisor (control remoto)
El mismo procedimiento es usado para registrar en la memoria intemna y externa;

Presione y suelte Ia tecla TX de la central. EI LED i@ a parpadear y permanecer encendido.
Presione y suette la tecla del control remoto deseado. EI LED ié a parpadear por algunos segundos. Mientras el LED esté parpadeando,
presione nuevamente Ia tecla TX de la central para confirmar el registro. El control remoto no serd programado caso este procedimiento
no sea confirmado, permaneciendo el LED encendido. Después de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8
segundos o presione Ia tecla TX de la central mientras el LED esté encendido.

Borrar solamente el Gltimo control registrado
Esta opcion solo es disponible con el uso de la memoria extemna. Este procedimiento puede ser utiizado cuando es registrado algin
control no deseado y No se puede borrar la memoria entera,
Presione y suelte Ia tecla TX de la central. El LED ird a parpadear y permanecer encendido.
Presione y suelte Ia tecla CARRERA dela central. EI LED ir3 a parpadear y permanecer apagado. En este momento el titimo control / tecla
registrado en la memoria externa serd borrado y la central vuelve al estado normal de funcionamiento.

Al repetir este procedimiento siempre serd borrado el control / tecla que esté en la itima posicion de memoria.

Sustituir la central y preservar los controles de la memoria externa

Siempre sustituir o instalar la memoria con la central desconectada. La central acepta la memoria de controles de las centrales G2, CG3, In-
versora SSy Inversora TS (63 o Sl posiciones), donde es hecho el cambio para la central Wave o en el caso de una sustitucion de central
donde los controles deben ser preservados. Desconecte Ia central e inserte la memoria. Al conectar Ia central los controles registrados en
la memoria externa ya funcionardn, pero los controles registrados en la memoria interna estaran bloqueados.

Copiar los controles de la memoria interna para la memoria externa

**Cuidado: este procedimiento borra los controles registrados en la memoria externa **

Cuando es instalada una memoria externa la central pasa a usar solamente los controles ya registrados en la memoria externa e ignora los.
registros en la memoria interna. Para copiar todos los controles de la memoria intema para Ia externa efectue el procedimiento de borrar 3
memoria solamente una (1) vez, donde: 1- los controles de la memoria externa serdn borrados, si existe alguno; 2- la memoria intemna serd
copiada en la externa; 3- la memoria interna sera borrada.

*Consejo: antes de efectuar el procedimiento de copia entre memorias, verifique si algun control registrado enla memoria interna ha dejado
de funcionar cuando fue instalada la memoria externa, efectlie el registro de algiin control en la memoria extera y pruebe para tener 13
certeza de que la nueva memoria estd funcionando*

Después de la copia, si es ejecutado un nuevo procedimiento de borrar la memoria y la memoria interna ya esté borrada, la memoria
externa serd borrada.

Procedimiento para borrar la memoria

Presione y suelte Ia tecla TX de la central. EI LED ir& a parpadear y permanecer encendido.

Luego, presione nuevamente y mantenga presionada la tecla TX de Ia central por 8 segundos hasta que el LED empiece a parpadear
dpidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria fue borrada o copiada (lea el procedimiento anterior), presione Ia tecla TX mientras
el led esté encendido (no parpadeando) para salir del procedimiento o aguarde el LED apagar.

Para garantizar que los controles de las memorias intema y externa estan borrados, repita el procedimiento.

Programacioén del Tiempo de Apertura / Cierre

*¥mportante: este procedimiento debe ser ejecutado para que Ia central aprenda el tamafio del porton y ejecute las rampas de decel-
eracion de manera correcta**

**Cuidado: Para evitar problemnas durante el procedimiento, desconecte todos los cables de las botoneras  retire los jumpers de reversion
(REV) y funcién condominio (FCD)**

Accione una tecla progr@amada del control remoto para realizar el cierre completo del portdn (hasta el fin de carrera de cierre). Presione y
suelte Ia tecla CARRERA de Ia central, el led deberd parpadear y permanecer encendido.

Accione el control remoto para realizar una apertura completa del porton (hasta el fin dela carrera de apertura) y un ciefre completo (hasta el
fin de carrera cerrado), al encontrar el fin de carrera el LED parpadeard 3 veces demostrando el fin de la programacion de carrera.
*Consejo: Durante el aprendizaje el led pemanece encendido o apagado y durante el funcionamiento normal, el led parpadea lento en el
medio del recorrido y parpadea mas @pido cuando esta dentro de la rempa de deceleracion.*

Funcién condominio (Lazo)

Cerrar el jumper "FCD" (funcion condorminio) para activar la funcion lazo.

En la funcién condominio a placa necesita de un mando de botonera entre GND v BTA para empezar Ia apertura total del portdn y de un
mando entre GND y BTF para gjecutar el cierre. Siendo que el mando entre GND y BTF debe proceder de Ia siguiente manera:

-Estado de lazo 1: Cerrar GND con BTF = mantiene el porton abierto e ignora mandos de control remoto y de cierre automnatico (pausa).
-Estado de lazo 2: Abrir CND con BTF = i@ a aguardar 1 sequndo y empezar el cierre,

Estado de lazo 3: Si durante la movimentacion de cierre es cerrado GND con BTF = id a revertir el motor para el sentido de apertura. Una
vez abierto, si permanece el GND cerrado con BTF, Ia logica de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1

Si durante Ia apertura y dentro del estado de lazo 3 y el mando CND y BTF es liberado, Ia central iré a terminar la apertura y cambiar para
el estado de lazo 2

* Consejo: puede ser usada la central de lazo inductivo o una fotocélula para accionar los mandos entre GND 'y BTF por ejemplo.*

Tiempo de pausa (tiempo del automéatico)

Tiempo que el portdn estars abierto antes de cerrar autornaticamente. Con el potenciémetro girado todo en el sentido horario el tiempo de
pausa maximo es de 120 segundos. Girado todo en el sentido antihorario, el iempo de pausa es desconectado.

Caso eltiempo de pausa llegue alfiny Ia fotocélula o el lazo (FCD) esté activo, la central no ejecutard el dierre, ird a esperar iberar Ia fotocélula
0 lazo, aguardar 1 sequndo y solamente entonces ejecutara el cierre automatico.

Jumper Reverso

Conla funcion reverso habilitada (con el jumper), la central ignora mandos durante la apertura. Durante el cierre basta un mando para parer
v revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

Con la funcion reverso deshabilitada (sin jumnper) la central acepta mando durante la apertura del porton y para la movimentacion del motor,
donde un nuevo mando i@ a ejecutar el dierre.

Durante el cierre un mando ird a parar el motor y serd necesario un nuevo mando para el porton abrir nuevamente.

Fotocélula

Sila fotocélula estd interrumnpida mientras el portén esté abierto, impedird cualquier mando de cierre del portdn v este permanecerd abierto
hasta que Ia fotocélula no detecte ningtin obstaculo.

Durante el cierre, la deteccion de obstaculo, por medio dela fotocélula, i@ a parar el motor eird a revertir el sentido para la apertura automati-
camente, independiente del estado del jumper REV.

Relé Auxiliar

Sin el jumper RAX Ia salida RAX (que es un contacto NA) pod@ actuar una traba magnética, donde: al salir del estado de cerrado Ia traba
es accionada para liberar el porton en el sentido de apertura y es suelta después de 4 segundos v durante el sentido de cierre del porton la
traba es accionada cuando el porton se aproxima del batiente de cierre y suelta después que desconectar el motor.

Con el jumper RAX el relé auxiliar actua y permanece cerrado mientras el porton esté abierto. Cuando el porton vuelve para el estado de
cerrado el relé es liberado. Puede ser usado como semaforo o luz de gargje y temnporiza en 60 segundos después del cierre.

Entrada BOT
Sin el jumper FCO (funcion condominio deshabilitada) la entrada BOT funciona como un control remoto y ejecuta todas las funciones de
movimentacion y parada del motor.

Funcién de Inter-trabado (esclusa)

Con el jumper FCD insertado (funcion condominio habiltada), la entrada BOT actta como una traba del sisterna, donde: si el porton este
cerrado y es actuado el BOT (cerado BOT con GND) la central ignora cualquier mando de apertura.

Esa funddn puede ser usada en conjunto con el jumper RAX cerrado donde son instalados dos portones con la central Wave. Mientras
el porton A esté abierto, no es permitida la apertura del porton By también no es permitida la apertura del portdn A mientras el porton
B esteé abierto.

La salida del rele RAX de Ia central A es conectada al BOT de la central By Ia salida del rele RAX de Ia central B es conectada en el BOT
dela central A

Funcién inversa en el cierre con interrupcion en la apertura

Con el puente REV insertado, la entrada BOT con GND funciona de Ia siguiente manera:

Cierre: Durante el cierre con apenas un puiso la central para y vuelve abriendo.

Apertura: Durante a apertura con un pulso ala central para, y dando otro pulso la central retorna cerrando.

Existen mddulos adicionales que atribuyen funciones extras como: Luz de gargje o
RO cortesia, traba magnética, temporizador, funcion alarma...
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Manual de instalacion
para portones basculantes
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Lea el manual antes de instalar el automatizador.

El uso correcto del autormatizador prolonga su vida Util y evita accidentes
Guarde este manual para futuras consultas.

[l oATOS TECNICOS

Dimensiones

DESCRICAO TECNICA BvDuo1/3 | BYDU2 | BvDuo1/2 | BVDuoTSI | GrandBV |GrandBVTSi

ALIMENTACAO 127V/220V  127V/220V 127V/220V 127V/220V  127V/220V  127V/220V  127V/220V
PESO MAXIMO DO PORTAO 300Kg 350Kg 300Kg 400Kg 350Kg 450Kg 450Kg
CENTRAL Classic Wave Wave Wave Si Wave TSI
CICLOS/HORAS 10 15 20 30 60 50 continuos
TEMPO DE ABERTURA (2.2mts a 2.40 altura) 16seg. 16seg. 862seg. 16seg. 4seg. 11seg.(1,2m) 430seg.(1,2m)
CONSUMO 04880Kw/H 05654 Kw/H  0,6402Kw/H 06776 Kw/H  0,6820Kw/H  0,605Kw/H 0,726 Kw/H
CONSUMO/CICLO 00043Kw  00050Kw  00030Kw  00060Kw  00015Kw  00018Kw 0,008 Kw
FREQUENCIA 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ
FUSO 12" 5/8" 5/8" 5/8" 5/8" 5/8" 5/8"
PASSO (mm) 60 60 60 60 80 100 100
PESO DO EQUIPAMENTO 7,100Kg 7,200Kg 7,215Kg 7,350Kg 7,600Kg 10,900Kg 10,950Kg
MODELO 174 13 3 12 12 1/2(60mm) 172 (trifésico)
POTENCIA NOMINAL 482 Watts 499 Watts 574 Watts 555 Watts et 605 Watts 726 Watts
REDUCAO 23x1 231 252 23x1 30x2 25x1 25x1
TORQUEN.m 232Nm 309Nm 168N m 464N M 125Nm 504Nm 209Nm
ROTAGAO 1740RPM  1740RPM  1740RPM  1740RPM  At¢4200RPM  1740RPM A 4200 RPM
TEMPERATURA DE TRABALHO 5°Cas5°C  -5°Ca55°C  -5°Ca55°C  -5°Ca55°C  -5°Ca55°C  -5°CaS55°C  -5°Cass°C

V405 1AN5N8202, 1415 1415082002, 1518200225 1,5m/2,0m/3,0m/ 1,5m/2,0m/3,0m/
TAMANHOS DE ACIONAMENTOS (M) 1 g9/20m  25/275/3.25/375 iy 25/2,75/3,25/3,75  275/3,25/3,75  3,5m/4,0m/4,5m/ 3,5m/4,0m/4,5m/
i /425/475m  180/20m  “yo5475m T 425/475m  5,0m/5,5m/60m 5,0m/5,5m/6,0m

VELOCIDADE 4,50m/mim  4,50m/mim  835m/mim  4,50m/mim 22m/mim 6,96m/mim  16,5m/mim
CLASSE I I I I | I I
P 24 24 24 24 24 24 24



- EMPEZANDO LA INSTALACION

1- Analizando siempre el punto donde el automatizador serd instalado, verifique sila parte inferior del porton
abre para adentro o para afuera. para eso, mueva su portén manualmente

2- En el caso que el portdn abra hacia afuers, fije el brazo articulado, 25CM sobre el punto de giro. Para los
casos donde el portdn abre hacia adentro, posicione el brazo articulado, 25CM abajo del punto de giro del
portony a 90° (grados) del mismo, como lo muestra la Fig. 1

3- Para fijar el equipo en la columna del portodn, utilice dos a tres soportes de fijacion, conforme ilustra la
Fig..2 (El kit de fijacion, no esta incluido en el automatizador)

Soporte
para fijacion

Punto de
giro interno

Punto de
giro externo

25cm

25cm

FIG.1 FIG. 2

4- Fije el soporte de fijacion con soldadura o con tornillos;

S- Se recomienda la utilizacion de un soporte para el motorreductor, conforme ilustra Ia figura 1.3

6- Sujete el accionador en el soporte de fijacion con arandelas, tuercas y tornillos M, incluidos en el kit de
instalacion de su producto Fig. 1.4

7- Enlos casos donde no existe espacio superior, No se recomienda la instalacion de su automatizador,
con el motorreductor direccionado hacia arriba (al reves) Fig. 1.5)

Instalacién
A(12) incorrecta

ISUPORTE PARA
IMOTORREDUTOR

VISTA SUPERIOR

FIG.14

FIG.1.5

Dejar el equipamiento debidamente alineado con la columna del portdn como ilustra Ia figura abajo.

b |
X
Después de todos esos procedimientos trabe el pasador de la tuerca accionadora al brazo articulado con
un pasador de chaveta que viene junto al Kit de Instalacion o, silo prefiere, con un candado.
1

Bl INVERSION DE LOS LADOS

Los motorreductores BV Duo, salen con el lado
izquierdo pré determinado de fabrica, como se
muestra en Ia figura abajo:

CAIXA DA
CENTRAL

180°

En el caso que sea necesario instalar el equipo
del lado derecho, es posible invertir la posicion de

la caja central Gire o Mororredutor

para o lado desejado
Debemos retirar los dos tornillos M4xIOmm que
estan en Ia parte posterior del motorreductor,
como se muestra en Ia figura:

e

-
\— Retire os parafusos

12 Paso - Acoplar la bucha de sujecion al sinfin, fijandolo con el tornillo M5x30mm (kit de Instalacion), como
muestra en la figura 1 abagjo

22 Paso: Acoplar la bucha de sujecion al eje de traccion del motoreductor v fijar con el tornillo MSx30mm
como muestra en Ia figura 2 abgjo:

32 Paso - Acoplar el accionamiento al motorreductor v fijar con tres tornillos sextavados MB6xI0mm, como
muestra en la figura 3 abgjo:

4° Paso - Acoplar el rabicho al motorreductor y fijar con dos tornillos MBx1I0mm, como muestra en Ia figura
4 abgjo.

fig.1 i fig. 2
|
|
|
MsXx30mm . |
|
|
BUCHA DE / Fuso |
JUNGAO ./ \
P n \\ MS X 30mm
fig. 3 fig. 4
Parafuso
M6 X10mm RABICHO
) @ .
«

Sistema de desbloqueo

Caso falte energia, este equipamiento posee un sistemna de desbloqueo por llave que permite al usuario
utilizarlo manualmente, como ilustra Ia figura abajo:

INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

ATENCION

- Este equipamiento es de uso exclusivo para la automatizacion de portones.

- Para el mantenimiento, se recomienda el uso de piezas originales, en el caso que las piezas fueran
remplazadas por no originales, I3 empresa No se responsabiliza por dafios 0 accidentes causados,
eximiéndose de problemas que estos causen.

-De acuerdo con la normativa vigente, de instalaciones eléctricas, se recomienda el uso de un
disyuntor o llave térmica bipolar, trabajando de forma independiente de Ia red eléctrica y en forma
exclusiva para el mecanismo.

- El cable a tierra debe estar permanentermente conectado a Ia puesta a tierra del edificio, no pasando
por ninguin dispositivo eléctrico del hogar.

- Este aparato no debe ser utilizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas, o por personas sin experiencia y conocimiento (iNCluso nifos), @ menos que recibido
instrucciones basicas del funcionamiento o se encuentren bajo la supervision de una persona responsable
por su seguridad. Se recomienda que los nifios sean vigilados y que no estén jugando con el sistema
automnatico.

-Para la instalacion de automnatizadores GAREN, se recomienda el uso de cable subterrdneo de 1,5mm (no
incluido en el kit de autornatizacion), en las instalaciones al aire libre.

- Para la instalacion de automatizadores CAREN, se recomienda para Ia seguridad del usuario, el uso de
sensor anti-aplastamiento (fotocélula infrarroja), para prevenir accidentes cuando el porton esta cerrando,

(fotocélula no incluido en el kit de automatizacion)

PELIGRO: Para una posible operacion de mantenimiento desconecte el equipamiento de la alimentacion
eléctrica.

- No utilizar el equipamiento sin su carcasa de proteccion.

- Es obligatorio la colocacion de Ias etiquetas de seguraidade e indicaciones, tomando como referencia
la figura a continuacion.

Instruccion de aplicacion

Il MANUAL DEL USUARIO

Recomendaciones al usuario

-No permitan que nifios jueguen con controles fijos. Mantenga el control remoto fuera del alcance de los
nifios
-Tenga cuidado con el portdn en movimiento y mantenga las personas a una distancia segura hasta que

el equipamiento finalice su recorrido.

-Para obtener una mayor seguridad, es obligatorio el uso del conjunto de FOTOCELULAS ORIGINAL
CAREN, MODELO PWM

-Examine con frecuencia la instalacion, principalmente en las partes que tienen movimiento, cableado eléc-
trico y cremalleras, si nota algun desperfecto, no intente repararlo por pequerio que sea, ya que un porton

mal equilibrado con algun defecto de instalacion, puede causar lesiones graves.

-Para la reparacion y mantenimiento del automatizadores, el usuario deberd comunicarse con un instalador

calificado para realizar el trabajo, asegurese de que las piezas que se utilizan, sean las originales.

®

®

[ | RECOMENDACIQNESNA"I,_Iég.NICO

INSTALADTOR

Herramientas para instalacién y mantenimiento del equipamiento: Liave Fija, Nivel, Maquina de
Soldadura, Arco de Sierra, Cinta métrica, Destornillador, Destornillador Phillips, Alicate Universal, Alicate

A-50c f 55

Verifique sila estructura del porton estd debidamente solida y apropiada para la instalacion del

de Corte, Lijadora y Escuadra.

Comprobar el rango : Temperatura de trabajo 1

equipamiento y también si durante su recorrido el portdn no presenta ningun tipo de friccion.

Pruebe la apertura y el cierre de su portdn. Forzando la apertura o el cierre en uno de los laterales del porton, el
mismo no podrd torcerse. Si se tuerce excesivamente, efectuar reparaciones antes de continuar la instalacion,
Tanto para abrir comno para cerrar, el esfuerzo exigido debe ser igual para ambos los movimientos.

Uso obligatorio de la FOTOCELULA ORICINAL GAREN en la instalacion del automatizador. Si el
portdn posee una puerta de escape en el centro de la hoja, como ilustra 1a figura, No se recomienda la

automnatizacion.

o o

Portdn con puerta central

[l ESQUEMA DE CONEXION EMISOR/RECEPTOR

Distancia maxima de 15m (interno) 7m (externo)

ENCENDIDO: Con obstdculos o
fuera de alineamiento

LED INDICADOR—|
REGION ACTIVA—]
DEL SENSOR

}2{ APAGADO: Sin obstdculo y
alineado

(able 0,50 mm2

— | Fuente Red
12 Vdc 127/220
v 120 mA Vac
Conectar en GND da central. +

Calida digital (open collector) (NPN). Uso en centrales
con entrada para fotocélula en condicién (NA)

Saida PWM (CODIFICADA).Conectar en la entrada de

senal () de la central (fotocélula).

K CON OBSTACULO - CON OBSTACULO K SIN OBSTACULO - LED ROJO APAGADO

Laempresa se reserva el derecho de alterar las informaciones y productos presentados en este manual sin previo aviso.

Instalar la fotocélula con los cables hacia abajo, de lo contrario, podria entrar agua y
Geasy danar el circuito electronico.

[l PLACA: CLASSIC/FIT

Aplicac'ién. Motores monofasicos hasta- /4
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Descripcion general de la Central Combat

1- SWIM - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de Ia fabrica)

2 - OPCION 8F - Modulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de garagje, Semaforo...)

3-PT /AZ /BR -Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso Ia instalacion lo exija)
4 - BOT. - Comando de botonera externa.

S - FOTO - Entrada de emergencia, por ejemplo sisterna de barrera (-, sefial, +).

6 - FCA / FCF - fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre,

7 -LED FCA /LED FCF - led's indicando la actuacion de los finales de carrera.

8- 220V /127V -selector de tension de Ia central de mando.

Caracteristicas

- Aplicacion: motores monofasicos de 1/4HP hasta 1/3HP;

- Varistor y fusible de proteccion: actuan en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- Programacion independiente de transmisor vy carrera;

- Transformador de B0mA;

- Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las entradas de fin de carrera y botonera: menor riesgo de sobrecalentamiento del microcontrolador;
- Salida para tarjeta 8F: agriega las funciones de luz de gargje, traba magnética y semaforo;

- Freno electronico: con opcion para habilitar e inhabilitar la funcion.

Ajustar la Freno

Apague la central de la red eléctrica y espere algunos segundos. Encenda la central en Ia red eléctrica otra vez, mientras
mantiene pulsado simultdneamente las dos teclas (TX y RECORRIDO). Libere las teclas cuando el led permanecer
encendido. La tecla TX (-) disminui el nivel. La tecla RECORRIDO (+) aumenta el nivel, segun Ia tabla abajo:

— 3
© T FRENO T340

ore | 10% | 20% [ 30% [ 40% | 50% | 60% | 70% [ 80% | 90% [100% | rpend

Estandar
defabica

Para verificar la condicion de la funcion, retire Ia alimentacion de la central, espere algunos sequndos y conecte nuevamente
enla red eléctrica. Verifique el LED durante la inicializacion. EI numero de parpadeos es igual al nivel de freno.

Fotocélula
Para chequear el sentido del cierre, active Ia fotocélula, donde solamente durante el cierre el portdn revertird el sentido. Para
invertir el sentido, invierta el conector del fin de recorrido y cambie las posiciones entre los hilos negro y blanco del motor.

Programacion del transmisor (control remoto)

Presione v suelte el boton TX de la central. EI LED parpadeard y permanecera encendido.

Presione v suelte el boton del control remoto deseado. El LED parpadeard por algunos segundos.

Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el boton TX de la central para confirmar el registro. El control
remoto serd descartado caso este procedimiento no sea confirmado, permaneciendo el LED encendido.

Despueés de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8 seqgundos o presione el boton TX de Ia
central mientras el LED esté encendido

Para borrar toda la memoria

Presione v suelte el boton TX de la central. El LED parpadeard y permanecerad encendido.

Mantenga presionado el botén TX de la central hasta que el LED empiece a parpadear rapidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria esta vacia, presione el botdn TX o aguarde el LED apagar.

Programacion del Tiempo de Apertura / Cierre (CARRERA)

Con la empa habilitada, es obligatorio hacer la programacion de la carrera del porton.

Presione el boton CURSO/CARRERA, el LED deberd encender durante todo el proceso de aprendizaje:

Accione el boton programado del TX para realizar el cierre completo del porton (hasta el fin de carrera de cierre).

Accione nuevamente el TX para realizar Ia apertura completa del porton (hasta el fin de la carrera de apertura).

Al presionar nuevamente el TX, el portdn debe realizar el cierre completo (al encontrar el fin de carrera el LED parpadeara 3
veces demostrando el fin de la programacion y permanecerd apagado).

i PLACA: CENTRAL G3 V2

Aplicacién: motores monofasicos de 1/6 hasta 1/2 HP.
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Caracteristicas

- Memoria externa: facilita la sustitucion de Ia central sin la necesidad de programar todos los
controles;

- Receptor heterddino: no pierde la calibracion de frecuencia;

- Rampa de llegada / deceleracion electronica;

- Varistor y fusible de proteccion: actua en caso de descarga atmosférica y sobrecargs;

- Microcontrolador en encapsulacion DIP: facilita el mantenimiento;

- Programacion independiente de transmisor y carrera;

- Transformador de 120mA: facil mantenimiento;

- Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las entradas de fin de carrera y botonera: menor riesgo de sobrecalentamiento
del microcontrolador;

- Freno del motor en Ias paradas: evita pasar el fin de carrers;

- Salida para tarjeta 8F: agrega las funciones de luz de gargje, traba magnética y semaforo;

- Embrague electronico: gjuste de la fuerza del motor durante el funcionamiento;

N

Programacao do transmissor (controle remoto)
Presione y suelte el boton TX de la central. El LED parpadeard y permanecerd encendido.

Presione y suelte el botdn del control remoto deseado. El LED parpadeara por algunos segun-
dos.

Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el boton TX de a central para con-
firmar el registro. El control remoto serd descartado caso este procedimiento no sea confirmado,
permaneciendo el LED encendido.

Despueés de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8 sequndos o
presione el boton TX de la central mientras el LED esté encendido.

Para borrar toda la memoria
Presione y suelte el boton TX de la central. El LED parpadeard y permanecerd encendido.
Mantenga presionado el botdn TX de la central por 8 segundos o hasta que el LED empiece a
parpadear rapidamente.
Cuando el LED permanecer encendido indica que la memoria esta vacia, presione el boton TX
0 aguarde el LED apagar.

Descripcién general de la Central G3

* SWIIM - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de la fabrica).

e -12V+ - Salida 12VCC no regulada (Imax = 60mMA).

* REV. - Jumnper puesto, la funcion de botonera o comando de TX, revierte con solo un toque en
el sentido de cierre.

* OPCION 8F - Modulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de gargje, Semaforo...)

* PT /AZ /BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso la instalacion necesite).
* CAP - Capacitor del motor.

¢ BOT. - Comando de botonera externa.

* ANT - Cable rigido de antena (I72mm).

* FOTO - Entrada de emergencia, por ejemplo sisterna de barrera (-, sefial, +).

* FUERZA - Ajuste de la fuerza del motor (sentido horario aumenta Ia fuerza).

* RAMPA - Trimpot en el sentido horario el portdn reduce la velocidad antes de encontrar el fin de
carrera.

* PAUSA - Cierre automnatico: Ajuste el tiempo deseado en el trimpot PAUSA, si no desear el
cierre automatico deje el timpot PAUSA en el minimo.

* FCA / FCF - Fin de carrera de apertura v fin de carrera de cierre.

* FREIO - Al llegar en el fin de carrera o al interrumpir el funcionamiento en el medio del recorrido la
central ejecuta un freno estandar.



